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Problemy zwigzane z implementacja
pomocniczego filtru czasteczkowego

Pomocniczy filtr czasteczkowy (ang. Auxiliary Particle Filter, APF) zapro-
ponowany réwnoczesnie przez Pitta i Shepharda [7, 8] oraz Carpentera, Clifforda
i Fearnheada [1] jest szczeg6lna modyfikacja podstawowego algorytmu filtru cza-
steczkowego (ang. Sequential Importance Resampling SIR). W referacie problem
filtracji rozwazamy na podstawie modelu przestrzeni stanéw, w ktéorym dynamika
procesu obserwacji (Y;)1_; opisywana jest przez ukryty proces Markowa (X;)L_;.
Idea metody PF polega na tym, ze w kazdej chwili £ metoda losowania istotne-
go z rozkladu o gestosci p(x¢|xs—_1,y:) generowany jest zbiér N czasteczek, ktory
nastepnie poddawany jest tzw. ,re-prébkowaniu” (ang. resampling). Podstawowa
roznica pomiedzy algorytmem SIR a APF polega na sposobie okreslania wag istot-
nosci czasteczek. Podczas gdy w procedurze PF czasteczki w chwili £ uaktualniane
sg za pomocg miary kompatybilnosci z obserwacja y;, w podejsciu APF proponuje
sie rozwazanie prawdopodobienstwa p(ys11|x:). Zaleta algorytmu APF jest moz-
liwos¢ stosowania optymalnej funkcji losowania istotnego, niestety w przypadku
modeli nieliniowych wymienione wyzej funkcje na ogét nie maja postaci analitycz-
nej. W referacie zostanie przedstawiony algorytm APF oraz wyniki symulacji dla
modelu SV wykorzystujace metode aproksymacji Laplace’a oraz krzywych Pearso-
na. Zaproponowane metody poréwnamy z procedurg Pitta i Shepharda.
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