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Roéownowaznosé algorytmoéw genetycznych

Zaprezentowane zostang trzy tezy opisujace wtasnosci algorytméw genetycz-
nych:

1. Istnieje rozktad graniczny i mozna go opisa¢ jawna zaleznoscig. Zaleznosé ta
wskazuje sposéb ulepszania algorytmu.

2. Dla kazdego wyjsciowego algorytmu genetycznego istnieje algorytm genetycz-
ny, optymalny w sensie probabilistycznym.

3. Mozliwa jest klasyfikacja algorytméw genetycznych na podstawie ich entropii

i wymiaru fraktalnego trajektorii. Moze by¢ ona pozyteczna przy projektowa-

niu nastepnych algorytméw genetycznych.

Zdefiniowano prosty algorytm genetyczny w terminach skonczonego multizbio-
ru potencjalnych rozwiazan (osobnikéw danej populacji), na ktérym sa okreslone
operacje krzyzowania, mutacji i selekcji, kazda z pewnym prawdopodobienstwem.
Operacje te, dziatajac iteracyjnie, tworza nowa populacje. Istnienie funkcji przy-
stosowania (dopasowania), okreslonej na osobnikach populacji, pozwala powiazaé
prawdopodobienstwo selekcji osobnikéw do nowej populacji z wartosciami, jakie
funkcja przystosowania przyjmuje na osobniku. Rozpatrujac przejscie pomiedzy
wektorami prawdopodobienstwa, z jakim w kolejnych pokoleniach pojawiaja si¢
populacje, otrzymujemy operator Markowa. W teorii operatoréw Markowa oraz
operatoréw dodatnich dowiedzionych jest wiele r6znych twierdzen dotyczacych ist-
nienia punktéw stalych oraz zbieznosci ciggu iteracji operatora. Korzystajac z tych
wynikéw znalezliSmy warunki konieczne i wystarczajace stabilnosci operatora Mar-
kowa zwigzanego z pewna klasa algorytmow genetycznych. Na tej podstawie mozna
podjac¢ klasyfikacje algorytméw genetycznych i okresli¢ ich réwnowaznosc.



