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Algorytmy genetyczne i ich modele

Przedstawione zostang wtasnosci algorytmow genetycznych charakteryzujace
ich dynamike i wplyw poszczegdlnych operatorow genetycznych na dynamike ca-
tego algorytmu.

Przyjeto model algorytmu genetycznego w postaci operatora Markowa, bedacy
wynikiem dziatania operatoréw mutacji, krzyzowania oraz selekcji, dziatajacych
na populacji bedacej multizbiorem (skoniczonym) ztozonym z elementéw dziedziny
zadania, ktére sg mozliwymi rozwigzaniami.

Operatory te dzialajac iteracyjnie na dana populacje generuja nastepne po-
pulacje. Prawdopodobienstwa pojawienia si¢ danych populacji sg opisywane przez
wektor generowany w kolejnych krokach dziatania operatora Markowa.

Dla tego operatora Markowa (modelu) istnieje rozklad graniczny. Réwnocze-
S$nie istnieje tez operator graniczny, ktéry opisuje dziatanie catego algorytmu. Ope-
rator taki zbudowany jest z wektoréw granicznych i generuje on wektor graniczny
z dowolnego innego wektora w jednym kroku.

Istnienie takiego operatora pozwala na postawienie hipotezy o istnieniu opty-
malnego algorytmu genetycznego. Algorytm taki moéglby generowaé rozwigzanie
w jednym kroku.

Kwestia konstrukcji takich algorytméw (optymalnych) pozostaje otwarta.



