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Asymptotyka rozwiązań układów

z opóźnieniem typu neutralnego

i jej zastosowania

Rozważamy pewną klasę równań z opóźnieniem typu neutralnego. W pierwszej
części referatu omówimy warunki stabilności oraz scharakteryzujemy asymptotycz-
ne zachowanie rozwiązań przedstawionej klasy równań. Związane to jest z prze-
kształceniem równania zadanego w skończeniewymiarowej przestrzeni do postaci
operatorowej w nieskończeniewymiarowej przestrzeni Hilberta oraz analizą spek-
tralną otrzymanego operatora. Następnie przedstawimy dwa zastosowania otrzy-
manych rezultatów w zagadnieniu sterowania, mianowicie rozważając sterowanie
pozycyjne pewnej klasy, pokażemy, jak może się zmienić asymptotyka rozwiązań,
oraz rozważając sterowania ograniczone, pokażemy, jak powiększa się zbiór stanów
osiągalnych w zależności od czasu.
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