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Problemy optymalnego zatrzymywania z niepelng obserwacja

Celem wystapienia jest przedstawienie réznych probleméw optymalnego za-
trzymywania z niepelng obserwacja i zwigzanych z nimi probleméw pochodnych,
jakim jest sterowanie impulsowe. Zaczynamy od problemu optymalnego zatrzymy-
wania procesu Markowa z obserwacjg zaktdcong przez addytywny szum, co prowa-
dzi do optymalnego zatrzymywania na przestrzeni miar probabilistycznych, do kto-
rej nalezy proces filtracji, ktéry jest na tej przestrzeni procesem Markowa. Zadanie
to mozna rozwiazacé, znalez¢ wzory na optymalne momenty zatrzymania. Podobnie
ma sie z problemem sterowania impulsowego, ktéry sprowadza sie do ciagu pro-
bleméw optymalnego zatrzymywania. Sytuacja komplikuje sie, gdy szum nie jest
addytywny. Tak jest na przyktad, gdy chcemy optymalnie zatrzymywac rozwigzanie
stochastycznego rownania z utamkowym procesem Wienera. Rozwiazanie to plus
nieskonczeniewymiarowa zmienna odpowiadajaca szumowi tworzy proces Markowa
na skomplikowanej przestrzeni stanéw, podczas gdy samo to rozwigzanie nie jest
procesem Markowa. Wprowadzajac odpowiedni proces filtracji wzgledem zmiennej
odpowiadajacej szumowi, mozemy stara¢ si¢ doprowadzi¢ problem optymalnego
zatrzymywania do postaci markowskiej. Alternatywa jest podejécie poprzez ogblne
procesy stochastyczne, ktore — jak mozna pokaza¢ — chociaz da nam optymalny
moment zatrzymania, jest jednak trudne dla praktycznych implementacji.



