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Optymalizacja funkcji modulujacej
dla zastosowan w regulatorze adaptacyjnym

W rozwijanym przez autorow algorytmie adaptacyjnego regulatora dla uktadéow cia-
gltych mozna wyrézni¢ trzy czesci: identyfikacji, obserwacji i regulacji od stanu. Gtéwna
czes¢ stanowi procedura identyfikacji, w ktorej dobierane sg parametry modelu, tak by
nastepowata minimalizacja btedu niedopasowania obustronnego réwnania rézniczkowe-
go ming ||5(t)||i2. Problem stanowi pomiar pochodnych wyjscia 3 (t) i wejscia u(¥ ()
identyfikowanego systemu, zwlaszcza w zadaniach zakléconych nieskorelowanymi szu-
mami pomiarowymi. Jedna ze stosowanych metod jest metoda funkcji modulujacych
wykorzystujaca transformacje splotowe na skonczonym oknie czasowym ze specjalnie
dobranymi funkcjami modulujacymi ¢(t). Metoda ta zamienia réwnanie rézniczkowe na
odpowiadajace mu réwnanie algebraiczne funkcyjne. Dla wybranej funkcji modulujacej
otrzymujemy optymalne parametry modelu © skojarzone z najmniejsza wartoscia wta-
sna odpowiedniej liczbowej macierzy Grama iloczynéw skalarnych. Stawiajac problem
optymalnej identyfikacji jako minimalizacji btedu niedopasowania obu stron réwnania
algebraicznego w przestrzeni parametréw, nie mozna uzyska¢ jednoczesnie odpowiedzi
na optymalny ksztatt funkcji modulujace;j.

Proponuje si¢ wprowadzenie drugiego etapu, w ktorym wprowadzenie pomocnicze-
go wskaznika jako$ci umozliwia odpowiedni dobér ksztattu funkcji modulujacej. Praca
przedstawia taki algorytm, w ktéorym poprawe identyfikacji parametréw © umozliwi
dodatkowa minimalizacja odpowiedniego funkcjonatu w przestrzeni L?.



