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„Mesh” stabilność złożonych stochastycznych

układów dynamicznych

Problem mesh stabilności dla pewnej klasy deterministycznych złożonych układów
dynamicznych był rozpatrywany w pracy [1]. Intuicyjnie mesh stabilność oznacza wła-
sność zachowania uporządkowanego ruchu pewnej struktury niezależnych elementów,
np. pojazdów w szyku bojowym. W niniejszej pracy zostanie uogólniona definicja mesh
stabilności na stochastyczne złożone układy dynamiczne, a następnie w celu znalezie-
nia warunków wystarczających tej stabilności zostaną wykorzystane wyniki dotyczą-
ce eksponencjalnej p-stabilności nieliniowych stochastycznych układów oraz stabilności
sznurowej przedstawione w pracach [2] oraz [3].
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