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Poissonowska aproksymacja
w systemach niezawodnosciowych

W referacie przedmiotem modelowania sg systemy zlozone z maszyn, przekaz-
nikéw, operatoréw, itp. zwanych elementami systemu. Taki system przeznaczony
jest do wykonywania zadan w pewnych warunkach eksploatacji. Zakladamy, ze sys-
tem oraz jego elementy sa dwustanowe. Wyrdzniony jest stan zdatnosci oraz stan
niezdatnosci. Przyjmuje sie, ze pewne urzadzenia sa w stanie aktywnym, a po-
zostale w trakcie naprawy lub konserwacji. Przyjmuje si¢, ze urzadzenia pracuja
i psuja sie w sposob niezalezny jedno od drugiego. Poniewaz nie zawsze jest mozliwe
wyliczenie doktadnej niezawodno$ci danego systemu, zatem poszukuje si¢ dobrych
aproksymacji. W referacie tym przedstawione sa dwa rézne systemy niezawod-
nosciowe. Wykorzystano pewne elementy teorii graféw losowych wraz z pojeciem
metryki catkowitej wariancji do oszacowania niezawodno$ci przedstawionych sys-
temow. Rozwazamy nastepujace zagadnienie: czas zdatnosci systemu technicznego
jest nieujemng zmienna losowa o pewnym rozktadzie prawdopodobienstwa. Czesto
nie mamy mozliwosci okreslenia tego rozkltadu. Powstaje pytanie, jak przewidzie¢
liczbe obiektéw z populacji o takim rozktadzie, ktéra uszkodzi sie do chwili t7 Aby
odpowiedzie¢ na tego rodzaju pytania, proponuje sie zastapi¢ nieznany rozktad
prawdopodobienstwa. Postepowanie takie bedzie efektywne, jezeli bedziemy mogli
oszacowacé blad takiej aproksymacji. W referacie tym dla rozwazanych systemoéow
oszacowano btad takiej prognozy.



