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Doktadny algorytm optymalizacji rozkroju niegilotynowego

Zadania optymalizacji rozkroju materiatow, jak wiele innych zadan z zakresu opty-
malizacji dyskretnej, naleza do grupy probleméw NP-trudnych. W zwiazku z tym w za-
stosowaniach praktycznych dominuja gltéwnie algorytmy przyblizone. Jednak wraz ze
wzrostem wydajnosci komputerow zwieksza sie zakres uzytecznosci algorytméw doktad-
nych, ktére w coraz krétszym czasie generuja rozwigzania optymalne.

Rozwazany problem polega na rozkroju prostokatnej plyty (arkusza) na szereg pro-
stokatnych elementéw. Niech dana bedzie prostokatna plyta A = (S, W) o szerokosci S
i wysokosci W. Indeksami 7 = 1,2,...,n oznaczmy poszczegdlne rodzaje czesci p, kto-
re chcemy uzyska¢ w procesie rozkroju. Niech s; i w; beda wymiarami elementu p;.
Kazdy sposob rozkroju ptyty wyjsciowej bedziemy nazywaé¢ wzorem rozkroju. Zalézmy
ponadto, ze:

e mamy do czynienia z rozkrojem niegilotynowym (w rozkroju tego typu nie ma
wymogu, aby kolejne ciecia przebiegaly przez cala dlugosé rozcinanego materiatu),

e kazde ciecie przebiega rownolegle do krawedzi arkusza (rozkréj ortogonalny),

e kazdemu elementowi p; zostala przyporzadkowana jego wartosé v;,

e w rozwiazaniu moze wystapi¢ co najwyzej b; elementéw typu p; (rozkrdj z ograni-
czeniami),

e wycinane elementy maja ustalona orientacje, tzn. nie moga by¢ obracane o 90°.

Zadanie optymalizacji polega¢ bedzie na maksymalizacji wartosci wycinanych ele-
mentow:

n
max — g = Zaivi,
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gdzie a; oznacza liczbe elementow p; wystepujacych w danym wzorze rozkroju, przy
czym dla kazdego ¢ spetlniony musi by¢ warunek a; < b;.

W komunikacie zostanie przedstawiony prosty w implementacji algorytm doktadny
wykorzystujacy metode powrotéw do przeszukiwania przestrzeni rozwiazan opisanego
problemu. Zostang rowniez zaprezentowane wyniki eksperymentow obliczeniowych prze-
prowadzonych na szeregu zadan testowych zaczerpnietych z literatury.



