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ZASTOSOWANIE ALGORYTMU STEROWANIA MINIMALNO - ENERGETYCZNEGO
Streszczenie

W pracy rozważono problem sprowadzenia układu liniowego z zadanego stanu początkowego do zera w ustalonym czasie za pomocą sterowania o minimalnej energii (zob. np. Athans i Falb 1969 [1, s. 454], [7]). Rozważono konkretny przykład silnika prądu stałego sterowanego od strony wzbudzenia (zob. Rys. 1). Przeprowadzono odpowiednie porównanie sterowania o minimalnej energii ze sterowaniem, wykorzystujący algorytm liniowo kwadratowy z nieskończonym czasem sterowania [2, 4, 5, 6]. Zaproponowany liniowo kwadratowy algorytm sterowania jest prosty w realizacji praktycznej (ogólnie regulator afiniczny), co jest jedną z głównych jego zalet. Wyznaczenie parametrów regulatora sprowadza się do rozwiązania algebraicznego równania Riccatiego. Energia zaproponowanego sygnału sterującego, który w skończonym czasie sprowadza układ w „pobliże” zera, przy odpowiednim doborze parametrów może być porównywalna z przypadkiem sterowania o minimalnej energii, które sprowadza układ dokładnie do zera [3]. Do obliczeń numerycznych wykorzystano pakiet programowy MATLAB, który zawiera procedurę rozwiązywania algebraicznego równania Riccatiego.
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Rys. 1. Silnik prądu stałego.
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