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AE rozwigzania ukltadéw réwnan liniowych
z niepewnymi parametrami

W liniowym ukladzie réwnan Ax = b, gdzie A € R™*" b € R™, przyjmujemy, ze
zarowno elementy macierzy A, jak i sktadowe wektora b obarczone sa niepewnosdcia, ktéra
opisana jest przez zbiér parametréw p € D C R*, czyli A = A(p), b = b(p). Mamy wiec cala
rodzine uktadéw

A(p)z =b(p), p€D.

Z czeScia parametréw p, z p = (p1,...,pr) skojarzony jest kwantyfikator V, z pozostalymi
kwantyfikator 4. Te pierwsze grupujemy w wektor py, pozostate w wektor p3 — wektor
p mozemy wiec reprezentowaé jako p = (pv,ps). Przez DY oznaczamy rzut zbioru D na
podprzestrzen RY przestrzeni R* zawierajaca parametry z py.
Moéwimy, ze wektor x € R™ nalezy do AE rozwiazania Egv (A(p), b(p), D), jesli spelniony
jest warunek
Vpv € D", 3ps: (pv,p3) € D i A(pv,pa)z = b(pv,p3) -

Jesli z wszystkimi parametrami zwigzany jest kwantyfikator 3, to méwimy o AE rozwiazaniu
typu uni (unified solution set) i przyjmujemy, ze x € Zuni(A(p), b(p), D), jesli spelniony jest
warunek

dpeD: A(p)z =b(p).

Wazne sa metody sprawdzania, czy dany wektor nalezy do AE rozwiazania oraz pozwalajace
opisaé zbiér wszystkich x nalezacych do AE rozwiazania (badane m.in. w [1], [2], [3], [6].
Proponujemy oparcie ich na narzedziach z zakresu teorii zbiorow wypuktych.

Przy do$¢ naturalnych zatozeniach warunek nalezenia x do AE rozwigzania mozna prze-
formutowac¢ na warunek zawierania jednego odpowiednio zdefiniowanego zbioru wypuktego
w drugim, a to moze by¢ sprawdzane, na przyklad, przy uzyciu funkcji podpierajacych.
Dzieki temu podejéciu mozna uzyskaé nowe uzasadnienia znanych wynikéw, ale tez nowe.

Pojecie AE rozwigzania wprowadzone zostalo w pracy [5], a uogélnione w [4]. Propono-
wane podejscie pozwala rozszerzy¢ je na szersza klase uktadéw.
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