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Model synchronizacji ruchéw konczyn w lokomocji naczelnych

W komunikacie przedstawione zostana wyniki prac dotyczace zbadania powiazan
filogenetycznych wybranych gatunkéw naczelnych na podstawie synchronizacji ich
ruchow konczyn. Synchronizacja ta jest silnie zwigzana z typem adaptacji do danego
srodowiska. Kolejnosé ruchéw konczyn jest cechg jakosciowa, ktora przyjmuje warto-
Sci ze zbioru dyskretnego {1,2, 3, 4}. Zalozono niezmienno$¢ poszczegdlnych wzorcoéw
ruchowych konczyn w obrebie badanych populacji rozpatrywanych jako odrebne for-
my. Za typ adaptacji przyjeto okreslony stan cech konczyn skorelowanych z cechami
catego organizmu.

Badania wykonano nad 102 osobnikami pochodzacymi z 9 gatunkéw naczelnych:
szympansa, bonobo, orangutana, gibona, mandryla, pawiana ptaszczowego, kapucyn-
ki czubatej i lemura katta oraz cztowieka. Badania synchronizacji ruchéw konczyn
przeprowadzono w poszczegolnych kategoriach ruchu: marsz, bieg, skok i brachiacja.

Do badania powigzan filogenetycznych miedzy tymi gatunkami wykorzystano sta-
tystyczna analize danych, m.in. hierarchiczna analize skupien metoda Warda z od-
legtoscia euklidesowa, oraz inne techniki grupowania danych, na podstawie ktorych
okreslono grupy gatunkéw charakteryzujacych sie podobng synchronizacja ruchéow
konczyn w trakcie lokomocji.



