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Dyskretna aproksymacja zadania sterowania optymalnego
opisanego pewnym nieliniowym réwnaniem drgan belki

W referacie, w pierwszej kolejnosci, rozwazamy zadanie sterowania optymalnego,
ktore opisane jest przez nieliniowe rownanie drgan elastycznej belki i funkcjonal ja-
kosci w ogdlnej postaci. Przemieszczenie belki zalezy od wielowymiarowej zmiennej
przestrzennej oraz zmiennej czasowej. Do analizy zagadnienia brzegowego wykorzy-
stujemy twierdzenie egzystencjalne dla stabego rozwiazania tego réwnania.

W dalszej czesci referatu prezentujemy dyskretna aproksymacje typu Galerkina
dla zmiennej przestrzennej tego zadania otrzymujac rodzing zadan sterowania o pa-
rametrach skupionych.

W ostatniej czesci referatu, przy odpowiednich zatozeniach dotyczacych parame-
tréw rownania stanu i funkcjonatu jakosci, dowodzimy istnienia optymalnych rozwia-
zan dla zadan po aproksymacji i ich zbieznosci do rozwiazania wyjsciowego zadania
sterowania w odpowiednich przestrzeniach.



