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Zastosowania metod stabilizacji

Jednym z najwazniejszych problemoéow automatyki i robotyki jest stabilizacja ukta-
déw sterowanych za pomoca odpowiedniego sprzezenia zwrotnego [5, 9, 13, 14],
w szczegblnosci za pomoca skoniczeniewymiarowego sprzezenia zwrotnego [13, 14].
Ostatnie prace sa wykonywane w ramach projektu badawczego 11.11.120.817-AGH.
Projekt dotyczy analizy i syntezy specjalnych sterowanych ukladéw dynamicznych
réznych typow ciaglych i dyskretnych w czasie [6, 15]. Moc obliczeniowa obecnych
komputerow zacheca badaczy do rozwiazywania coraz bardziej ztozonych modeli ma-
tematycznych. Wyniki analizy, po odpowiedniej interpretacji, moga by¢ wykorzystane
do syntezy odpowiednich algorytmoéow sterowania konkretnymi systemami dynamicz-
nymi [8, 10], czesciowo weryfikowanymi praktycznie w skali laboratoryjnej. Np. ste-
rowanie malymi napedami elektrycznymi [1, 2|, tlumienie niepozadanych oscylacji
[7, 13], sterowanie terapia pewnych schorzen [4], odpowiednie prowadzenie procesu
nagrzewania i przemian fazowych [17] lub homogenizacji, réwniez w obszarze stero-
wania budynkami mieszkalnymi [3].
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