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Ztozonosé obliczeniowa weztléw
struktury kompleksowej dla grafu Hsu

W pracy automatycznej skrzyni przektadniowej uktad sterowania sprzegtami oraz
hamulcami umozliwia osiaganie kolejnych biegéw [1, 2]. Na podstawie schematu funk-
cjonalnego przektadni generowany jest graf Hsu. Z modeli grafowych generowane sa
uktady rownan wraz z ich rozwigzaniami. Dokonujac rozktadu grafu Hsu na struktury
drzewiaste, otrzymuje si¢ metode systematycznego przeszukiwania w optymalizacji
dyskretne;j.

Przyktad 1

Na rysunku 1 przedstawiono graf Hsu automatycznej skrzynki przektadniowej jako
graf zaleznosci oraz kompleksowa strukture parametryczna od wierzchotka 6 [1].

Rys. 1. Graf zaleznosci Hsu [2] i struktura parametryczna Sge [1]
Struktura posiada zapis analityczny (1) pozwalajacy generowanie réwnan kine-
matycznych:
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W procesie obliczeniowym konieczne jest przeprowadzenie etapowej analizy i syn-
tezy dla poszczegélnych wezléw struktury parametrycznej Sgg danej przekladni [3].
Zatem dla ustalonego grafu (W, U, P) przez L oznacza sie zbiér wszystkich jego graféw
G' = (W,U’, P, gdzie U’ C U. Liczba réznych graféw cze$ciowych danej struktu-
ry |L| = 2™, m = |U|, poniewaz kazdy podzbior zbioru U okresla odpowiedni graf
czesciowy. Zbiér L okresla dziatania na grafach czesciowych [4]:

(W,Ur, Pr) + (W, Uz, P2) = (W, Us, P3), gdzie U3 = (U1 UUz) \ (U1 NUs),



XLVIII KZM ZAKOPANE 2019

przy czym: U — zbidr galezi grafu zaleznosci, W — zbiér wierzchotkéw, P — relacja
kinematyczna grafu Hsu.

Na przyktad dla struktury Sgi przyktadowe czesci strukturalne grafu przektadni
automatycznej przedstawiono na rysunkach 2 i 3.
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Rys. 2. Grafy czesciowe grafu zaleznosci Hsu dla wezléw Ggs A Gg1 1 G A Ggs A Ggz A Gge
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Rys. 3. Grafy czesciowe grafu zaleznosci Hsu dla weztéw Gg1 A Gga i Gg1 A G2
Okreslanie rangi waznosci, w jakiej kolejnosci nalezy zmienia¢ poszczegdlne ele-
menty na aktywne, pozwala na wykrycie tzw. elementéw redundantnych lub tymcza-
sowo redundantnych dla danego, aktualnie rozpatrywanego biegu przektadni. Celem
drzew rozgrywajacych parametrycznie jest usystematyzowanie procesu decyzyjnego
i przestrzeni mozliwych do uzyskania stanéw analizowanego systemu, optymalizacji
parametréow pracy przekladni z uwzglednieniem réznych kryteriéw [5].
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