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Zadanie sterowania optymalnego opisane pewnym nieliniowym
wielowymiarowym równaniem falowym i jego aproksymacja
W referacie zostanie zaprezentowane zagadnienie sterowania optymalnego, które

opisane jest nieliniowym wielowymiarowym równaniem falowym postaci:
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z nielokalnym warunkiem brzegowym
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i warunkami początkowymi

y(x, 0) = y0(x) i yt(x, 0) = y1(x) na Ω.

Z fizycznego punktu widzenia x ∈ Ω ⊂ Rn jest zmienną przestrzenną, a t ∈ S =
(0, T ) jest czasem, Q = Ω × S, Σ = ∂Ω × S. Rozwiązanie tego równania rozumie-
my w słabym sensie. Rozważane zadanie sterowania jest rozpatrywane dla typowego
funkcjonału kwadratowego ze sterowaniem rozłożonym lub brzegowym. Dowodzimy
twierdzenia dotyczącego istnienia rozwiązań tego zadania sterowania, a następnie zaj-
mujemy się aproksymacją Galerkina względem zmiennej przestrzennej, która prowa-
dzi do rodziny zadań dyskretnych. Dowodzimy twierdzenia, że ze zbiorów rozwiązań
dyskretnych zadań sterowania optymalnego można wybrać takie podciągi tych roz-
wiązań, które będą słabo zbieżne w przestrzeni sterowań do rozwiązania wyjściowego
zadania sterowania optymalnego.


