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Sterowalnos$¢ uktadéw z opdznieniami

W referacie rozpatrywane sa zagadnienia sterowalnosci liniowych, ciaglych, skon-
czeniewymiarowych uktadéw dynamicznych z opéznieniami we wspotrzednych stanu
oraz w sterowaniach dopuszczalnych. Podano definicje stanu chwilowego oraz stanu
zupelego uktadu dynamicznego z op6znieniami oraz definicje zbioréw osiggalnych.

Nastepnie przypomniano definicje podstawowych rodzajow sterowalnosci dla ukla-
dow z opdznieniami, a mianowicie wzglednej sterowalnosci oraz absolutnej sterowal-
nosci. Wykorzystujac posta¢ rozwiazania liniowego rézniczkowego réwnania stanu,
zaproponowano macierze sterowalnosci dla poszczegdlnych klas uktadéw dynamicz-
nych.

W dalszej czesci referatu na podstawie macierzy sterowalnosci sformutowano oraz
udowodniono algebraiczne warunki konieczne i wystarczajace réznych rodzajow stero-
walnosci dla poszczegdlnych typow uktadow dynamicznych z opdznieniami. Ponadto
przedyskutowano wzajemne relacje zachodzace pomiedzy poszczegdlnymi rodzajami
sterowalnosci.

W koncowej czesci referatu przedstawiono mozliwe uogélnienia kryteriéw stero-
walnosci wzglednej na przypadek uktadow dynamicznych z roztozonymi opéznieniami
zarowno we wspotrzednych stanu, jak i w sterowaniach dopuszczalnych. Zapropono-
wano kierunki dalszych badan, ze szczegdélnym uwzglednieniem sterowalnosci uktadow
utamkowego rzedu.



