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Podstawowy i skuteczny algorytm teorii sterowania
W naukach inżynieryjno-technicznych teoria sterowania [1–25] odgrywa ważną rolę. Sto-

sowana jest hipoteza badawcza o lokalnej równoważności topologicznej pomiędzy rzeczy-
wistością i jej liniowym przybliżeniem. Praca jest kontynuacją rozważań prezentowanych
w opracowaniach [15, 16]. W tej pracy zaproponowano skuteczny algorytm postępowania
w projektowaniu układów sterowania wykorzystujący spostrzeżenia zawarte w teorii stero-
wania, teorii ciągle rozwijanej w ostatnich latach. Algorytm zawiera wyznaczenia sterowania
dla osiągnięcia celów strategicznych oraz modelowanie stanów przejściowych przy zmianie
celów strategicznych. Numeryczne obliczenia bazują na teorii macierzy i są prowadzone
z wykorzystaniem odpowiednich metod optymalizacji w ciele liczb rzeczywistych.
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