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Asymptotyczne problemy sterowania
z uogolnionym dyskontem

Teoria sterowania stochastycznego i jej zastosowania w ekonomii opieraja si¢ na
podstawowym zalozeniu mowiacym, ze mamy staly czynnik dyskontujacy. Dyskonto
odpowiada za zmiane¢ wartosci pieniadza w czasie. Tymczasem w ekonomii czesto
stosuje sie zmienne czynniki dyskontujace, np. tzw. hiperboliczne dyskonto. Pojawie-
nie si¢ zmiennego dyskonta prowadzi do tzw. probleméw niezgodnych w czasie (time
inconsistent), co oznacza, ze nie zachodzi klasyczna zasada optymalnosci Bellmana,
mowiaca, ze sterowanie optymalne na przedziale powinno by¢ réwniez optymalne na
podprzedziatach. Jedna z metod rozwiazywania probleméw niezgodnych w czasie jest
dodanie zmiennej czasowej, co prowadzi do probleméw zgodnych w czasie na wiek-
szej przestrzeni. W wystapieniu beda rozpatrywane zdyskontowane funkcjonaty od-
powiadajace sredniemu zyskowi na zdyskontowana jednostke czasu i ich odpowiedniki
wrazliwe na ryzyko na nieskonczonym horyzoncie czasowym. Okazuje si¢, ze w wie-
lu przypadkach strategie optymalne dla modeli niezdyskontowanych beda optymalne
lub prawie optymalne dla modeli z ogélnym zmiennym dyskontem.



